PHILIPS (55008

Packaged MAGNETRON for use as pulsed oscillator at a fixed
frequency in the 8.6 mm band between the 34512 and 35208
Ne/s limits. It is capable of delivering a peak output)
power of more than 60 kW at a peak anode current of 17.5 A
The magnetron 1s designed for very short pulse operation
and is especially suited for use in high definition short
range radar systeas.

MAGNETRON avec aimant inqorporé,,pour 1'utilisation comme
oscillateur d'impulsions a une freéquence fixe dans la bande
de 8,6 mm entre les fréquences de 34512 et 35208 MHz. Le
tube est capable de fournir une puissance de sortie de
crétg de 60 kW au minimum a un courant anodique de crétej
de 17,5 A. . ;
Le magnétron est congu pour fonctionnement a une duree
d'impulsions tres cqurte et est qualifie speclalement pour
les systemes radar a courte distance et a haute discrimi-
nation.

MAGNETRON zur Verwendung als Impuls-Oszillator auf einer
festen Frequenz im 8,6 mm-Band zwischen den Frequenzen
von %4512 und 35208 MHz. Die RShre kann elne Impulsspitzen-
leistung von mindestens 60 kW beli einem Anodenspitzenstrom
von 17,5 A liefern. Das Magnetron ist geeignet zur Ver-
wendung mit sehr kurzen Impulsen, speziell in Kurzbereich-
Radarsystemen mit grossem Aufldsungsvermdgen.

Heating '@ indirect Vfo =57V t1g é
Chauffage: indirect ?
Heizung : indirekt Ip (Ve =57V) =3,9%0,7 4

Cathode dispenser type Tw min. 4 min.

Cathode : cathode a réserve cold
Katode : Nachfiillkatode Ry < froid
kalt

Under some conditions of operation it is necessary to
reduce the heater voltage immediately after applying the
anodeBpower. See under "Operating characteristics” and
page B.

Sous certaings conditions de fonctionnement il est néces-
saire de réduire la tension de chauffage immediatement
apres l'application de la puissance anodique. Voir sous
"Caractéristiques d'utilisation” et page B.

Unter bestimmten Betriebsbedingungen ist es erforderlich
die Heizspannung sofort nach Anlegen der Anodenlelstung
zu reduzieren. Siehe unter "Betriebsdaten™ und Seite B.

= min. 0,16 @

4} page 6; Seite 6

Diode current suppressed by a voltage of about + 300 V
on the cathode with respect to the anode. See "Circultf
notes" page 8. ,

Le courant de diode est supprimé par une tension d'en-
viron + 300 V a la cathode par rapport a l'anode.
Voir "Remarques sur le circuit" page 10.

Der Diodenstrom wird unterdriickt mittels einer Spannung|
von etwa +300 V an der Katode in bezug auf die Anode
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Packaged MAGNETRON for use as pulsed oscillator at a fixed
frequency in the 8.6 mm band between the 34512 and 35208
Mc/s limits. It is capable of delivering a peak output|
power of more than 60 kW at a peak anode current of 17.5 Al
The magnetron has been designed for very short pulse opera-
tion and is especially suited for use in high definition
short range radar systems.

MAGNETRON avec aimant ingorporé, pour 1l'utilisation comme
osclllateur d'impulsions a une frequence fixe dans la bande
de 8,6 mm entre les fréquences de 34512 et 35208 MHz. Le
tube est capable de fournir une puissance de sortie de
créte de 60 k¥ au minimum a un courant anodique de créte
de 17,5 A. . )
Le magnétron est congu pour fonctionnement a une durée
d'impulsjons tres cqurte et est qualifié spécialement pour
les systemes radar a courte distance et a haute discrimi-
nation.

MAGNETRON zur Verwendung als Impuls-Oszillator auf einer
festen Frequenz im 8,6 mm-Band zwischen den Frequenzen
von 34512 und 35208 MHz. Die ROhre kann eine Impulsspitzen-
leistung von mindestens 60 kW bei einem Anodenspitzenstrom
von 17,5 A liefern, Das Magnetron ist geeignet zur Ver-
wendung mit sehr kurzen Impulsen, speziell in Kurzbereich-
Radarsystemen mit grossem Aufldsungsvermégen.

Heating : indirect Vro =5v? 12 é

Chauffage: indirect

Heizung : indirekt Ir (Vp=5V) =3,9%0,7 A

Cathode : dispenser type Tw = min. 4 min.

Cathode : cathode a réserve cold

Katode : Nachfiillkatode Rf froid = min. 0,16 Q
kalt

Remark: Under some conditions of operation.it is necessary|
to reduce the heater voltage immediately after applying
the anode voltage when the magnetron starts oscillating.
See under "Operating characteristics" and page B.

Observation: Sous certaines conditions de fonctionnement
i1 est nécessaire de réduire la tension de chauffage
immédiatement apres l'application de la tension anodique,
quand le magnétron commence a osciller. Voir sous "Carac-
teristiques d'utilisation” et page B.

Bemerkung: Unter bestimmten Betriebsbedingungen ist es
erforderlich die Heizspannung sofort nach Anlegen denr
Anodenspannung, wenn das Magnetron zu Schwingen anfidngt,
zu reduzieren. Siehe unter "Betriebsdaten" und Seite B,
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Dimensions in mm; dimensions en mm; Abmessungen in mm.
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Dimensions in mm; dimensions en mm; Abmessungen in mm.
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1) Reference plane T
Plan de référence I
Bezugsebene 1

2y Referénce,p;ane 1T
Plan de référence II
Bezugsebene II

3) Reference plane III
Flan de référence III
Bezugsebene III

) Reference plane A for electrical measurements
Plan de référence A pour mesures €lectriques
Bezugsebene A fiir elektrische Messungen

5) The axis of the cathode terminal is located within al
;. radius of 1.5 mm of the specified position
Itaxe de la douille cathodigue est logé au-dedans d'un
rayon de 1,5 mwm autour de la position specifiee
Die Achse der Katodenbuchse ist innerhald eines Radius|
von 1,5 mm von der angegebenen Stelle gelegen

6) Distance of the centre of the wave-guide to reference
plane IIX
Distance entre le centre du guide d'ondes et le plan
de référence III
Entfernung des Mittelpunktes des Hohlleiters von der
Bezugsebene IIL

7) To be connected to wave-guide RG-96/U
Raccorder au guide d'ondes RG-96/U
Zur Befestigung an Hohlleiter RG-96/U

8) No clamping means to bear on this surface
Cette surface ne doit pas étre serree
Diese Fliche soll nicht eingeklemmt werden

9) The eccentricity of the axis of the inner cylinder of
the heater terminal (determined by dimension A) with
respect to the axis of the inner cylinder of the
cathode-heater terminal (determined by dimension c)
is max. 0.125 mm .

L'excentricité de 1l'axe du cylindre intérieur de 1a|
douille du filament (déterminé per la dimension A
par rapport a l'axe du cylindre intérieur de la douille
cathode-filament (déterminé par la dimension C) est
de 0,125 mm au max.

Die Exzentrizitdt—der Achse des Innenzylinders des
Heizfadenanschlusses (bestimmt von der Abmessung A)
in bezug auf die Achse des Innenzylinders des Katoden-
Heizfadenanschlusses (bestimmt von der Abmessung C
ist max. 0,125 mm

722 0800 Tentative data. Vorldufige Daten 3.
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Reference plane I
Plan de reférence I
Bezugsebene I |

Referénce,plane 1T
Plan de reference 1II
Bezugsebene II

Reference'plane III
Plan de réference 1II
Bezugsebene III

Reference plane A for electrical measurements
Plan de reference A pour mesures électriques
Bezugsebene A filir elektrische Messungen

The axis of the cathode terminal is located within a
radius of 1.5 mm of the specified position

L'axe de la douille cathodique est logé au-dedang 4'un
rayon de 1,5 mm autour de la position spécifiée

Die Achse der Katodenbuchse ist innerhald eines Radius
von 1,5 mm von der angegebenen Stelle gelegen

Distance of the centre of the wave-guide to reference
plane III

Distance entre le centre du gulde d'ondes et le plan
de reference III

Entfernung des Mittelpunktes des Holilleiters von der
Bezugsebene III

To be connected to wave-gulde RG-96/U
Raccorder au guide d'ondes RG-96/U
Zur Befestigung an Hohlleiter RG-96/U

No clamping means to bear on this surface
Cette surface ne doit pas &tre serrée
Diese Fl&che soll nicht eingeklemmt werden

The eccentricity of the axis of the inner cylinder of
the heater terminal (determined by dimension A) with
respect to the axis of the inner cylinder of the
cathode-heater terminal (determined by dimension C)
is max. 0.125 mm ,

L'excentricité de l'axe du cylipndre intérieur de 1la
douille du filament (déterminé par la dimension A)
par rapport a l'axe du cylindre intérieur de la douille
cathode-filament (déterminé par la dimension C) est|
de_0,125 mm au max.

Die Exzentrizitdt—der Achse des Innenzylinders des|
Heizfadenanschlusses (bestimmt von der Abmessung A)
in bezug auf die Achse des Innenzylinders des Katoden-
Helzfadenanschlusses (bestimmt von der, Abmessung C)
ist max. 0,125 mm :

722 0800 Tentative data. Vorldufige Daten 3.
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Mounting position: any

Montage : a volonté

Einbau : beliebig

Net weight Shipping weight

Poids net 4 kg Poids brut 7,2 kg
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave-guide output system
Systéme de sortie a guide d'ondes RG-96/U
Hohlleiterausgangssystem

Wave-guide coupling system 3
Systéme de couplage du guide d'ondes 7830016 ')
Hohlleiterkupplungssystem

Cathode connector
Connecteur de la cathode 55356
Katodenanschluss

Typical characteristics
Caracteéristiques types

Kenndaten
Vap = 15-17 kV
- %% = max. 1 Me/s ©
afy (V.S.W.R.=1,5) = 35 < 50 Mc/s
2 = 0,40-0,25 A
a”) = 2,6- 4,4 ng
Cak = 6 pr
Stable range
Gamme stable Iap = 6-20 A

Stabiler Bereich

1) American reference drawing number AS-2092. To facili-
tate the coupling components Z830017 and 2830019
have been fixed permanently to the tube.

Numéro de référence du dessin amerlcain AS-2092. Pour
faciliter le couplage les pieces 2830017 et 2830019
ont été fixées a demeure au tube.

Referenznummer der amerikanischen Skizze AS-2092. Zur
Erleichterung der Kupplung sind die Teile Z830017
und 7830019 fest mit der RShre verbunden

2) The phase of sink of the tube is between 0.4 and O. 25)5
-and 4.4 wm) outside the tube with respect tG
reference plane A (see page 2).

Le tube fonctlonne d'une maniere instable si le minimum
d'ondes stationnaires se trouve en dehors du tube 3
une distance de 0,4 - 0,25l (2,6 - 4,4 mm) du plan
de référence A (voir page 2j.

Die Rohre arbeitet nicht stabil wenn das Stehwellen-
minimum sich ausserhalb der RShre in einem Abstand|
von 0,4 - 0,250 (2,6 - 4,4 mm) der Bezugsebene
vefindet (sieneSseite 2). ﬁ

722 0801 Tentative data. Vorldufige Daten 4,
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Mounting position: any

Montage . a volonté

Einbau : beliebig

Net weight Shipping weight

Poids net 4 kg Potds brut 7,2 K&
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave-guide output system
Systéme de sortie a guide d'ondes RG-96/U
Hohlleiterausgangssystem

Wave-guide coupling system

Systéme de couplage du guide d'ondes 7830016 ')
Hohlleiterkupplingssystem

Dimensions in mm

Cathode connector
Connecteur de la cathode 55356
Katodenanschluss

1) American reference drawing number AS-2092. To facili-
tate the coupling components 2830017 and Z830019
have been fixed permanently to the tube.

Numéro de référence du dessin américain AS-2092. Pour
faciliter le couplage les pieces 7830017 et 2830019
ont été fixées a demeure au tube.

Referenznummer der amerikanischen Skizze AS-2092. Zur
Erleichterung der Kupplung sind die Teile 7830017
und Z830019 fest mit der Rohre verbunden

722 1391 Tentative data. Vorlaufige Daten 4.
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Limiting values (Absolute limits)
Caractéristiques limites (Limites absolues)
Grenzdaten (Absolutwerte)

Timp = max. 0,5 usec

5 = max. 0,0005

Vro = max. 5,5V

Ifsurge = max. 2 A

Tap = max. 20 A

Wig = max. 85 W

sy ! 0.5 0.3 = min. 200 kV/usec

XT;;Zrimp = 0,5; 0,3; 0,1 usec)Z poo- 500 KV/hseo
1

§¥rv) (Timp = 0,02 psec) = max. 600 kV/usec

V.S.W.R. = max. 1,5

ta = max. 150 °¢ 2)

.Cathode and heater seal temperature
Température des scellements de la

cathode et du filament = max. 150 °¢

Temperatur der Katoden- und Heiz-

h

fadeneinschmelzungen

= . k 3
P e’

The figures apply to the use of a hard tube modulator

circuit. See also under "Pulse definitions" page 8.
Ces données s'appliquent 34 l'utilisation 4' un circuit
modulateur a tube dur. Voir aussi sous "Définitions
des 1mpulsions” page 11
Diese Daten beziehen sich auf die Verwendung einer
Modulatorschaltung mit harter RShre. Siehe auch unter
"Impulsdefinitionen" Seite 14

2) Measured on the anode block between the second and third
cooling fin.
Mesuré sur l'anode entre la deuxiéme et la troisiéme
allette de refroidissement
Gemessen an der Anode zwischen der zweiten und der
dritten Kihlrippe
3) Absolute pressure within the mounting flange and the
wave-guide output system.
Pression absolue au-dedans de la bride de montage et
du systeme de sortie a guide d'ondes
Absoluter Druck innerhald des Montageflansches und des
Hohlleiter-Ausgangssystems.
722 0802 Tentative data. Vorldaufige Daten 5
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PHILIPS [55008

Typical characteristics
Caracteristiques types

Kenndaten
Vap = 15-17 kV
- %% = max. 1 Mc/s ¢
afy (V,S.#.R. = 1,5) = 35 < 50 Mc/s
1 = 0,40 -0,25 X
a’) = 5,6 - 4,4 o8
Cak = 6 pF
Stable range
Gamme stable Igp = 6-20 A

Stabiler Bereich

1) The phase of sink of the tube is between 0.4 and 0,25 Ag

(2,6 and 4.4 mm) outside the tube with respect 0
reference plane A (see page 2).

Le tube fonctlonne 4'une maniere instable si le minimur
d'ondes stationnaires se trouve en dehors du tube 3
une distance de 0,4 - 0,25 Xg (2,6 - 4,4 mn) du plan
de rérérence A (voir page 2)-

Die Réhre arbeitet nicht stabil wenn das Stehwellen-]
minimum sich ausserhalb der RShre in einem Abstang
von 0,4 - 0,25 1, (2,6 - 4,4 mm) der Bezugsebene A
befindet (siehe Seite 2).

4y Page 7; Seite 7

Diode current suppressed by a voltage of about + 300 V
on the cathode with respect to the anode. See "Circuit
notes" page 9. ,

Le courant de diode est supprimé par une tension d'en-
viron + 300 V a la cathode par rapport a 1l'anode.
Voir "Remarques sur le circuit" page 12.

Der Diodenstrom wird unterdriickt mittels einer Spannun
von etwa +300 V an der Katode in bezug auf die Anode|
Siehe "Schaltungshinweise" Seite 15.

742 1592 Tentativq data., Vorldufige Daten Se
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Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten
vely = 2,52 3,52 352 4,52V
Timp = 0,5 0,3 0,1 0,02 psec
5 = 3,33x10°%  2x1074  2x1074 1074
Timp = £66 666 2000 2000 ¢/s
Vap = 15-17  15-17  15-17 1517 kV
A%‘;v’) = 250 250 250 600 kV/usec
Iz %) = 5 3,5 3,5 2 mA
Tap 15 17,5 16,5 12,5 A
Wo = 23 16 15 6 W
Wop = 70 80 75 60 kW

The manufacturer should be consulted whenever it is con-
sidered to operate the magnetron at conditions substan-
tially different from those given above

I1 faut toujours consulter le fabricant si on veut utiliser
le magnétron sous des conditions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es soll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn

man das Magnetron unter wesentlich abweichenden Bedin-
gungen zu verwenden beabsichtigt

Ty Tolerances of V¢ are +10% and -5% of the indicated

values.

Les tolérances de Vr sont de +10% et de -5% des valeurs
indiquées.

Die Toleranzen von Vr sind +10% und -5% der ansegebenen
Werte.

2y see page B; voir page B; sliehe Seite B.

3) see note ') page 53 voir la note ') page §;
siehe Fussnote ') Seite 5

4) See page 1; voir page 1; siehe Seite 1

7%2 0803 Tentative data. Vorldufige Daten 6.
' Caractéristiques provisoires




55008 PHILIPS

Limiting values (Absolute limits)

Caractéristiques limites (Limites absolues)
Grenzdaten (Absolutwerte)

Timp = max. 0,5 usec

8 = max. 0,0005

Veo = max. 5,5 V

Ifsurge = max. 22 :

Iap = max.

Wig = max. 85 W

av ! - . . = min. 200 kV/usec

ATrvaimp = 0,5; 0,3; 0,1 usec)= maX. 300 kV/usec
1 .

av_) (Tymp = 0,02 usec) = max. 600 kV/usec

aTrv imp

V.S.W.R. = max. 1,5

ta = max. 150 °c 2)

Cathode and heater seal temperature
Température des scellements de la 0
cathode et du filament = max. 150 “C
Temperatur der Katoden- und Heiz-
fadeneinschmelzungen

p = max. 3,1 kg/cm

23)
(45 1bs/o")

1) The figures apply to the use of a hard tube modulator
circuit. See also under, "Pulse definitions" page 9.
Ces données s'appliquent a 1'utilisation d'un circult
modulateur a tube dur. Voir aussi sous "Definitions
des impulsions" page 12.
Diese Daten beziehen sich auf die Verwendung einer
Modulatorschaltung mit harter Rohre. Siehe auch unter
"Impulsdefinitionen" Seite 15.

2

) Measured on the anode block between the second and third
cooling fin. . .
Mesuréd sur 1'anode entre la deuxiéme et la troisieme
ailette de refroidissement :
Gemessen an der Anode zwischen der zweiten und der
dritten Klihlrippe
3

~

Absolute pressure within the mounting flange and the
wave-gulde output system.

Pression gbsolue au-dedans de la bride de montage et
du systeme de sortie a guide d'ondes

Absoluter Druck innerhald des Montageflansches und des
Hohlleiter-Ausgangssystenms.

722 1393 Tentative data. Vorl#ufige Daten 6.
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Pages 7-9 1in english
Pages 10-12 en frangais
Seiten 13-15 auf deutsch

COOLING

Under normal operating conditions cooling by a low veloci-
ty air flow is sufficlent. When the anode temperature is
kept below 150 °C no additional cooling will be required for
the input terminals.

PRESSURIZING

The wave-gulde output system must always be pressurized
An absolute pressure of 2.5 kg/cm? (35 1lbs/n") is sufficient
in the case of the published operating characteristics.

The input system must not be operated at a pressure lower
than 600 mm Hg. At very short pulse durations, however,
pressurizing of the input system up to at least normal
atmospheric pressure is recommendable

LIFE

Magnetron life depends on the operating conditions and is
expected to be longer at shorter pulse lengths.

MOUNTING

Mounting of the magnetron should be accomplished by
means of its mounting flange. The tube should in no case
be supproted by the coupling to the waveguide output
flange alone.

It is required to use non-magnetic tools during instal-
lation.

The opening in the output flange should be kept closed
by the dust cover until the tube is mounted into the
equipment.

Before putting the magnetron into operation, the user
should make sure that the output wavegulde is entirely
clean and free from dust and moisture,

STARTING A NEW MAGNETRON

The magnetron 1s provided with a getter. Owing to this
agelng of a new magnetron or of a magnetron that has been
idle or stored for a period of time, will not be necessary
in many cases. If, however, the magnetron is taken into
operation and some sparking and instabllity occur 1inciden-
tally it 1s recommended to raise gradually the anode
voltage -starting at low values- and to operate the mag-
netron with reduced input during 15 to 30 minutes. After|
this period sparking usually ceases.

7Z2 0804 Tentative data. Vorldufige Daten 7
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Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten
ve') = 2,5%) 3,52 3,52 4,5%y
Tigp = 0,5 0,3 0,1 0,02 psec

=3,33x10"%  2x10™%  2x107¢ 1074

Timp = 666 666 2000 5000 c¢/s €«
Vap = 15-17  15-17  15-17  15-17 kV
z%%;j) = 250 250 250 600 kV/psec
‘13 %) = 5 3,5 3,5 2 mA
Iagp = 15 17,5 16,5 12,5 A
Wo = 23 16 15 6w
fop = 70 80 75 60 XW

The manufacturer should be consulted whenever it is con-
sidered to operate the magnetron at conditions substan-
tially different from those given above

I1 faut toujours consulter le fabricant si on veut utiliser
le magnétron sous des conditions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es soll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn
man das Magnetron unter wesentlich abweichenden Bedin-|
gungen zu verwenden beabsichtigt

1) Tolerances of Vf are +10% and -5% of the indicated
valueg; see page B

Les tolérances de V¢ sont de +10% et de -5% des valeurs|
indiquées; voir page B

Die Toleranzen von Vr sind +10% und -5% der angegebenen
Werte; siehe Seite B

2) See remark, page 1
Voir observation, page 1
Siehe Bemerkung auf Seite 1
3

~

The figures apply to the use of a hard tube modulator
circuit. See also under "Pulse definitions™ page 9.

Ces données s lappliquent a 1l'utilisation d'un circuit
modulateur & tube dur. Voir aussi sous "Définitions
des impulsions" page 12

Diese Daten beziehen sich auf die Verwendung einer|
Modulatorschaltung mit harter Réhre. Siehe auch unter
"Impulsdefinitionen" Seite 15

4) See page 5; voir page 5; siche Seite 5

Z2 1394 Tentative data. Vorlaufige Daten 74
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CIRCUIT NOTES

a. The negative high voltage pulse should be applied to
the common.cathode-heater terminal.

b. If no load isolator is inserted between the magnetron
and the transmission line, the latter should be as
short as possible to prevent long-line effects. Under
no circumstances should the magnetron be operated with
a voltage standing wave ratio of the load exceeding
1.5. A ratio kept near unity will benefit tube 1life
and reliability.

c. The modulator must be so designed that, if arcing
occurs, the energy per pulse delivered to the magnetron
does not considerably exceed the normal energy per pulse

d. In order to prevent diode current from flowing during

the interval between two pulses and to minimize un-

wanted noise during the region of the voltage pulse
where the anode voltage has dropped below the value
required to sustain oscillation, the trailing edge of
the voltage pulse.should be as steep as possible and
the anode voltage should be prevented from becoming
positive at any time in the interval between two pulses

It is required to bypass the magnetron heater with a

1000 V rated capacitor of minimum 4000 pF directly

across the heater terminals.

PULSE CHARACTERISTICS AND DEFINITIONS

o
.

The smooth peak value (100 %) of a pulse is the maximum
value of a smooth curve through the average of the fluc-
tuation over the top portion of the pulse as shown below

Iq

K i

T

i

e Timp_ ]

The rate of rise of anode voltage (—%!—) is defined by
alry

the steepest tangent to the leading edge of the voltage
pulse above 80 ¥ of the smooth peak value. Any capacitance
used in a removable viewing system shall not exceed 6 pF.
For calculation of the rate of rise of anode voltage the
smooth peak value must be taken as 16 kV.

The pulse duration (Timp) is defined as the time inter-
val between the two points on the current pulse gt which|
the current is 50 % of the smooth peak current.,

722 0805 Tentative data. Vorléufige Daten 8,
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Pages 8-10 1in english
Pages 11-13 en frangals
Seiten 14-16 auf deutsch

COOLING

Under normal operating conditions cooling by a low veloci~
ty air flow is sufficient. When the anode temperature 1s
kept below 150 OC no additional cooling will be required for
the input terminals.

PRESSURIZING

The wave-guide output system must always be pressurized
An absolute pressure of 2.5 kg/cm? (35 lbs/o") is sufficient
in the case of the published operating characteristics.

The input system must not be operated at a pressure lower
than 600 mm Hg. At very short pulse durations, however,
pressurizing of the input system up to at least normal
atmospheric pressure is recommendable

LIFE

Magnetron life depends on the operating conditions and is
expected to be longer at shorter pulse lengths.

MQUNTING

Mounting of the magnetron should be accomplished by
means of its mounting flange. The tube should in no case
ve supproted by the coupling to the waveguide output
flange alone.

It is required to use non-magnetic tools during instal-
lation.

The opening in the output flange should be kept closed
by the dust cover until the tube is mounted into the
equipment.

Before putting the magnetron into operation, the user
should make sure that the output waveguide 1s entirely
clean and free from dust and moisture.

STARTING A NEW MAGNETRON

The magnetron 1s provided with a getter. Owing to this
ageing of a new magnetron or of a magnetron that has been
idle or stored for a period of time, will not be necessary
in many cases. If, however, the magnetron is taken into
operation and some sparking and instability occur inciden-
tally it is recommended to raise gradually the anode
voltage -starting at low values- and to operate the mag-
netron with reduced input during 15 to 30 minutes. After]
this period sparking usually ceases.

7722 1507 Tentative data. Vorldufige Daten 8.
Oaractéristiques provisoires
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PULSE CHARACTERISTICS (continued)

The current pulse must be sensibly square and the ripple
over the top portion of the current pulse must be as small
as possible to avoid unwanted frequency modulation due to
pushing effects
The spike on the top portion of the pulse must be small
to avoid excessive peak pulse current. The leading edge
of the pulse must be free from irregularities.

STORAGE, HANDLING

In handling the magnetron, it should never be held by
the cathode assembly. Rough treatment of the metal envel-
ope and of the cooling fins may impair the electrical
characteristics or may result in loss of vacuum

In storage a minimum distance of 15 cm (6 inches) should
be maintained between the packaged magnetrons to prevent
the decrease of field strength of the magnetron magnet due
to the interaction with adjacent magnets. If the magne-
trons are stored in their original wooden box, no speclal
precautions need to be taken with regard to the proper
distance between magnets.

Magnetic materials should be kept away from the magnet a
distance of at least 5 cm (2 inches) to avold sharp mechan-
ical shocks to the magnet.

722 0806 Tentative data. Vorl#ufige Daten 9.
10.10.1961 Caractéristiques provisoires
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CIRCUIT NOTES

a. The negative high voltage pulse should be applied td
the common. cathode~heater terminal.

b. If no load isolator is inserted between the magnetron
and the transmission line, the latter should be as
short as possible to prevent long-line effects. Under
no circumstances should the magnetron be operated with
a voltage standing wave ratio of the load exceeding
1.5. A ratio kept near unity will benefit tube life
and relisbility.

¢. The modulator must be so designed that, if arcing
occurs, the energy per pulse delivered to the magnetron
does not considerably exceed the normal energy per pulse

d. In order to prevent diode current from flowing during
the interval between two pulses and to minimize un-
wanted noise during the region of the voltage pulse
where the anode voltage has dropped below the value
required to sustain oscillation, the trailing edge of
the voltage pulse.should be as steep as possible and
the anode voltage should be prevented from becoming
positive at any time in the interval betwesn two pulses

e. It is required to bypass the magnetron heater with a
1000 V rated capacitor of minimum 4000 pF directly
across the heater terminals.

PULSE CHARACTERISTICS AND DEFINITIONS
The smooth peak value (100 %) of a pulse is the maximum

value of a smooth curve through the average of the fluc-
tuation over the top portion of the pulse as shown below

T Timp —»T

The rate of rise of anode voltage (—iz—) is defined by
Alry

the steepest tangent to the leading edge of the voltage
pulse above 80 % of the smooth peak value. Any capacitance
used in a removable viewing system shall not exceed 6 pF.
For calculation of the rate of rise of anode voltage the
smooth peak value must be taken as 16 kV.

The pulse duration (Timp) 1s defined as the time inter-
val between the two points on the current pulse at; which|
the current is 50 % of the smooth peak current.

7Z2 0805 Tentative data. Vorldufige Daten 9
10.10.1962 Caractéristiques provisoires
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REFROIDISSEMENT

Sous des. condltions de fonctionnement normales refroi-
dissement par un léger courant d'air suffit. Si la tem-
pérature de 1'anode est maintenue au-dessous de 150 oC
un refroidissement additionnel des bornes d'entrée n'est
pas nécessaire.

PRESSION

Le systeme de guide d‘'ondes de sortlie doit &tre mis sous
pression.

Une pression absolue de 2,5 kg/cm suffit dans le cas
des caracteristiques d'utilisation publiees. .

Le systeme d'entrée ne doit pas &tre utilisé a une pres-
sion au-dessous de 600 mm de Hg. Toutefois il est conseille
de mettre le systeme d'entree sous la pression atmosphé-
rique au min. si la durée des impulsions est trés courte.

DUREE DE VIE

La durde de vie du magnetron depend des conditions de
fonctionnement. En general la durée de vie sera plus
longue pour des durées d'impulsion rlus courtes.

MONTAGE

Le magnétron doit &tre monté au moyen de sa bride de
montage. En aucun cas le tube ne doit étre supporté seule-
ment par le couplage avec la bride de sortie du guide
d'ondes, ,

Il est nécessaire d'utiliser des outils non-magnetiques
pendant l'installation

L'ouverture dans la bride de sortie doit étre protegee
par, son couvercle Jjusqu' a ce que le tube est monté dans
1'équipement.

Avant de mettre en service le magnétron 1! opérateur doit
s'assurer que la fenétre de sortie est entiérement exempte
de poussiere et d'humidité.

MISE EN SERVICE D'UN MAGNETRON NEUF

Le magnétron contient un getter. Grace a cecl, le vieil-
lissement 4'un magnétron neuf ou d'un magnétron gqui est
resté inactif ou en magasin pendant un certain temps, sera
inutile dans la plupart des cas. Si cependant, le magnétron
est mis en service et qu'll ge produit des arcs et de 1'in-
stabilité, il est recommandé d'augmenter graduellement la
tension anodique -commengant a des valeurs basses- et de
faire fonctionner le magnétron avec une puissance, d'entrée
reduite pendant 15 a 30 minutes,. Apres cette période l¢
magnétron fonctiocnnera stable généralement

7Z2 0837 Tentative data. Vorldufige Daten 10.
Caractéristiques provisoires
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PULSE CHARACTERISTICS (continued)

The current pulse must be sensibly square and the ripple
over the top portion of the current pulse must be as small
as possible to avoid unwanted frequency modulation due to|
pushing effects
The spike on the top portion of the pulse must be small
to avoid excessive peak pulse current. The leading edge|
of the pulse must be free from irregularities.

STORAGE, HANDLING

In handling the magnetron, it should never be held by
the cathode assembly. Rough treatment of the metal envel-
ope and of the cooling fins may impair the electrical
characteristics or may result in loss of vacuum

In storage a minimum distance of 15 cm (6 inches) should
be maintained between the packaged magnetrons to prevent
the decrease of field strength of the magnetron magnet due
to the interaction with adjacent magnets. If the magne-
trons are stored in their original wooden box, no special
precautions need to be taken with regard to the proper
distance between magnets.

Magnetic materials should be kept away from the magnet a
distance of at least 5 cm (2 inches) to avoid mechanical
shocks to the magnet.

722 1395 Tentative data. Vorldufige Daten 10.
Caracteristiques provisoires
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la valeur maximum d'une cqQurbe régulierelpassant par la
moyenne de la fluctuation a la partie supérieure de 1'im-
pulsion comme indique ci-dessous

10

REMARQUES SUR LE CIRCUIT

I'impulsion H.T. négative doit &tre appliquée sur la
borne commune cathode-filament

Si aucun guide unidirectionnel (load isolator) n'est
introduit entre le magnetron et la ligne de transmlssion,
cette derniere doit &tre aussi courte gue possible pour
éviter les effets de lignes-lopgues. En aucun cas on ne
doit faire fonctionner le magnétron avec un taux d'ondes
stationnaires de la charge depassant 1,5. Un taux voisin
de 1'unité sera favorable a la vie du tube et a sa
securite

Le modulateur doit étpg congu de telle maniére que, si
un arc se produit, l'energle par impulsion fournie au
magnétron ne dépasse pas considerablement 1'énergie
normale par impulsion

Pour prévenir un courant de diode pendant l'intervalle
entre deux impulsions, et pour reduire 1le bruit inde-
sirable pendant la partie de 1'impulsion de tension ou
1la tension anodique a décru au-dessous de la valeur
nécessaire pour entretenir l'oscillation, l1taffal-
blissement de 1'impulsion de tension doit étre aussi
rapide que possible et la tension anodique ne doit pas
devenir positive a quelque instant pendant 1l'intervalle
entre deux impulsions

Le filament du magnétron doit &tre shunté par un con-
densateur de 4000 pF au uin. (1000 V) directement aux
bornes du filament.

CARACTERIéTIQUES ET DEFINITIONS DES IMPULSIONS

La valeur de créte réguliere (100 %) d'une impulsion est

2 0838 Tentative data. Vorldufige Daten 1.
.10.1961 Caractéristiques provisoires
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REFROIDISSEMENT

Sous des. conditions de fonctionnement normales refroi-
dissement par un léger courant d'air suffit., Si la tem-
pérature de 1l'anode est maintenue au-dessous de 150 o¢
un refroidissement additionnel des bornes’ d'entrée n'est
pas nécessaire.

PRESSION

Le systeme de guide d'ondes de sortle doit étre mis sous
pression.

Une presgion absolue de 2,5 kg/cm suffit dans le cas
des caracteristiques d'utilisation publiees.

Le systeme d'entrée ne doit pas é&tre utilisé a une pres-
sion au-dessous dg 600 mm de ,Hg. Toutefois il est conseille
de mettre le systeme d'entree sous la pression atmosphe-
rigque au min. si la durée des impulsions est tres courte.

DUREE DE VIE

La durée de vie du magnetron depend des conditions de
fonctionnement. En 5enera1, la durée de vie sera plus
longue pour des durées d'impulsion plus courtes.

MONTAGE

Le magnétron doit &tre monté au moyen de sa bride de
montage. En aucun cas le tube ne doit &tre supporté seule-
ment par le couplage avec la dbride de sortie du guide
d'ondes. ,

Il est nécessaire d'utiliser des outils non-magnétiques
pendant 1l'installation

L'ouverture dans la bride de sortie doit 8tre protegee
par son couvercle Jjusqu'a ce que le tube est monté dans
1'équipement.

Avant de mettre en service le magnétron l'operateur doit
s'assurer que la fenétre de sortie est entiérement exempte
de poussiere et d'humidité.

MISE EN SERVICE D'UN MAGNETRON NEUF

Le magnétron contient un getter. Grace a ceci, le vieil-
lissement d'un magnétron neuf ou d'un magnetron qul est
resté inactif ou en magasin pendant un certain temps, sera
inutile dans la plupart des cas. Si cependant, le magnétron
est mis en service et qu'il ge produit des arcs et de 1'in-
stabilité, il est recommandé d'augmenter graduellement la
tension anodique -commengant a des valeurs basses- et de
fgire fonctionner le magnétron avec ung puissance, d'entrée
reduite pendant 15 a 30 minutes, Apres cette période le
magnétron fonctionnera stable généralement

.
722 0837 Tentative data. Vorldufige Daten 11
10.10.1962 Caractéristiques provisoires
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CARACTERISTIQUES DES IMPULSIONS (Suite)

Le taux d‘'accroissement de la tension anodique —%!— est

déterminé a partie de la tangente la plus raide de 1'im-
pulsion de tension au dessus de 80 % de la valeur de créte
réguliére. Chaque capacite utilisée dans un systéme amovible
de vision, ne doit pas dépasser 6 pF. Pour le calcul du
taux d'accroissement de la tension anodique, il faut ad-
mettre que la valeur de créte reguliere est de 16 kV.

La durée d'impulsion (Timp) est définie comme 1'inter-
valle de temps entre les deux points sur 1'impulsion de
courant auxguels le courant est de 50 % de la valeur
maximum de la courbe reguliere.

L'impulsion de courant doit &tre sensiblement carrée et
1'ondulation a la partie supérieure de 1'impulsion doit
étre aussi faible que possible pour empécher la modulation
de fréquence. La pointe sur la partie supérieure de 1'im-
pulsion doit 8tre petite pour éviter un grand courant
de créte de 1'impulsion. Le bord avant de 1'impulsion doit
&tre exempte d'irrégularités.

MAGASINAGE, MANTPULATION

Pour manipuler le magnétron, on ne doit Jjamais le tenir

par l'ensemble de la cathode. Un mauvais traltement de
1'enveloppe metallique et des allettes de refroidissement
peut géner les caractéristiques électriques ou déterminer
une perte de vide, Pour le magasinage, on doit maintenir
une distance minimum de 15 cm entre les magnetrons pour
éviter la diminution du champ de 1'ailmant du magnétron.,
Si les magnétrons sont emmagasinds dans leurs boites de
bols originelles, il ne faut pas prendre des précautions
spéciales au regard de la distance convenable entre les
aimants.

Les matériaux magnétiques doivent &tre eloignes de l'ai-
mant d'une distance d'au moins 5 cm pour éviter des chocs
mécaniques sur 1'aimant.

7Z2 0839 Tentative data. Vorliufige Daten 12.
Caractéristiques provisoires
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REMARQUES SUR LE CIRCUIT

a. L'impulsion H.T. négative doit &tre appliquée sur la
vorne commune cathode-filament

b. Si aucun guide unidirectionnel (load isolator) n'est
introduit entre le magnetron et la ligne de transmission,
cette derniere doit €tre aussi courte que possible pour
éviter les effets de lignes-longues. En aucun cas on ne
doit faire fonctionner le magnétron avec un taux d'ondes
stationnaires de la charge depassant 1,5. Un taux voisin
de l'unite sera favorable a la vie du tute et a sa
securite

¢. Le modulateur doit étre congu de telle maniére que, si
un arc se produit, 1'énergie par impulsion fournie au

magnetron ne dépasse pas considérablement 1'éner51e
normale par lmpulsion

d. Pour prévenir un courant de diode pendant 1'intervalle
entre deux impulsions, et pour réduire le bruit inde:-
sirable pendant la partie de 1'impulsion de tension ou
la tension anodique a décru au-dessous de la valeur
nécessaire pour entretenir l'oscillation, 1l'affai-
blissement de 1l'impulsion de tension doit &tre aussi
rapide que possible et la tension anodique ne doit pas
devenir positive a quelque instant pendant 1'intervalle
entre deux impulsions

e. Le filament du magnétron doit &tre shunté par un con-
densateur de 4000 pF au min. (1000 V) directement aux
bornes du filament.

CARACTERISTIQUES ET DEFINITIONS DES IMPULSIONS

La valeur de créte réguliere (100 %) d'une impulsion est
la valeur maximum d'uné cqurbe réguliere passant par la
moyenne de la fluctuation a la partie superieure de 1l'im-
pulsion comme indique ci-dessous

722 0838 Tentative data. Vorlaufige Daten 12.
Caracteristiques provisoires
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K{BLUNG

Unter normalen Betriebsbedingungen geniigt dile Xihlung
von einem schwachen Luftstrom. Wenn die Anodentemperatur
niedriger als 150 9C gehalten wird, ist eine zusidtzliche
Kihlung der Eingangsanschllisse nicht erforderlich.

DRUCK

Das Hohlleiterausgangssystem muss immer mit Druckgas-
fiillung verwendet werden. Ein absoluter Druck von 2,5 kg/cm
genligt flir die verdffentlichten Betriebsdaten. -

Das Eingangssystem soll nicht bei einem Druck niedriger
als 600 mm Hg verwendet werden. Bei senhr kurzer Impulsdauer
wird aber empfohlen das Eingangssystem nicht bei einem Druck
niedriger als der atmosphirische zu verwenden.

LEBENSDAUER

Die Lebensdauer des Magnetrons hi#ngt von den Betriebs-
bedingungen ab; es ist zu erwarten dass sie bel kiirzerer
Impulsdauer lénger ist.

EINBAU

Das Magnetron soll mittels des Montageflansches befestigt
werden. Unter keiner Bedingung soll die RShre nur von der
Xupplung mit dem Hohlleiterausgangsflansch getragen werden

Bel der Montage sollen nur nicht-magnetische Werkzeuge
verwendet werden.

Die Offnung des Ausgangsflansches soll staubdicht ver-
schlossen bleiben bis das Magn=ztron eingebaut wird. Ehe
man das Magnetron in Betrieb setzt, soll man sich davon
iiberzeugen dass der Hohlleiterausgang sauber und frel von
Staub und Feuchtigkeit ist.

ERSTMALIGES STARTEN

Das Magnetron ist mit einem Getter versehen. Dadurch
eriibrigt sich in vielen Fdllen das Altern neuer bzw. sol-
cher” Magnetrons, die eine Zeitlang unbenutzt lagerten.
Zeigen sich jedoch nach Inbetriebnahme des Magnetrons
gelegentlich Uberschlidge und Instabilitdt, so empfiehlt es
sich, die Anodenspannung - beginnend bei niedrigen Werten
- allmdhlich zu stelgern und etwa 15 bis 30 Minuten mit
verminderter Eingangsleistung zu arbeiten. Nach dieser
Einbrennperiode verschwinden die Uberschlige gewShnlich.

772 0840 Tentative data. Vorlédufige Daten 13,
10.10.1961 Caractéristiques provisolres
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CARACTERISTIQUES DES IMPULSIONS (Suite)

Le taux d'accroissement de la tension anodique A;V est

déterminé a partie de la tangente la plus raide de 1'im-
pulsion de tension au dessus de 80 % de la valeur de créte
réguliére. Chaque capacité utilisée dans un systéme amovible
de vision, ne doit pas dépasser 6 pF. Pour le calcul du
taux d'accroissement de la tension anodigue, il faut ad-
metire que la valeur de créte reguliere est de 16 kV.

La durée d'impulsion (Timp) est définie comme 1'inter-
valle de temps entre les deux points sur l'impulsion de
courant auxquels le cqurant est de 50 % de la valeur
maximum de la courbe reguliere.

L'impulsion de courant doit &tre sensiblement carrée et
1'ondulation a la partie supérieure de l'impulsion doit
étre aussi faible que possible pour empécher la modulation
de fréquence. La pointe sur la partie supérieure de 1'im-
pulsion doit &tre petite pour éviter un grand courant
de créte de 1'impulsion. Le bord avant de 1'impulsion doit
&tre exempte d'irrégularités.

MAGASINAGE, MANIPULATION

Pour manipuler le magnétron, on ne doit jamais le tenir

par l'ensemble de la cathode. Un mauvais traitement de
1'enveloppe metallique et des allettes de refroidissement
peut géner les caractéristiques électrigues ou déterminer
une perte de vide. Pour le magasinage, on dolt maintenir
une distance minimum de 15 cm entre les magnetrons pour
éviter la diminution du champ de 1'aimant du magnétron.
Si les magnétrons sont emmagasinés dans leurs boftes de
bois originelles, il ne faut pas prendre des précautions
spéciales au regard de la distance convenable entre les
aimants.

Les matériaux magnétiques doivent é&tre eloignes de 1'ai-
mant d'une distance d'au moins 5 cm pour éviter des chocs
mécaniques sur 1'aimant.

772 0839 Tentative data. Vorl#ufige Daten 13.
10.10.1962 ©  Caractéristiques provisoires
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Maximalwert einer Kurve gezogen durch das Mittel der Kopf-

SCHALTUNGSHINWEISE

Der negative Hochspannungsimpuls ist an den gemeinsamen
Katoden/Fadenanschluss anzulegen

Wird kein Einrichtungsleiter (load isolator) zwischen
Magnetron und {fvertragungsleitung eingefiigt, so ist
letztere zur Vermeidung von "Langleiltungseffekten"
mbglichst kurz zu halten. Auf keinen Fall darf das Mag-
netron mit einem Stehwellenverhdltinis der Belastung von
mehr als 1,5 betrieben werden. Ein dem Wert 1 mOglichst
weit angendhertes Stehwellenverhdltnis ist in Bezug auf
Lebensdauer und Zuverli#ssigkeit der RShre gilinstig

Der Modulator ist so zu konstruleren, dass bel Uber-
schligen die pro Impuls zugefiilhrte Energie die normale
Impulsenergie nicht wesentlich.Ubersteigt

Zur Vermeidung von Diedenstrom in der Zeltspanne zwischen
zwel Impulsen, und zur Verringerung unerwiinschtes
Rauschen im Geblet des Spannungsimpulses wo die Anoden-
spannung unter den zur Unterhaltung der Schwingungen
erforderlichen Wert herabgesunken ist, soll die Rick-
flanke des Spannungsimpulses mBglichst steil sein, und
muss vermieden werden dass die Anodenspannung 1in der
2eit zwischen zwel Impulsen positiv wird

Der Heizfaden des Magnetrons soll unpittelbar an die
Anschliisse mit einem 1000 V - Kondensator von. mindestens
4000 pF Uverbriickt werden.
IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN
Der geglittete Wert (100 %) eines Impulses 1st der

nienwelligkeit wie unten angegeben

72

2 0841 Tentative data. Vorliufige Daten 14,
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KTHLUNG

Unter normalen Betriebsbedingungen genligh die Kilhlung
von einem schwachen Luftstrom. Wenn die Anodentemperatur
niedriger als 150 OC gehalten wird, ist eine zusidtzliche
Kiinlung der Eingangsanschliisse nicht erforderlich.

DRUCK

Das Hohlleiterausgangssystem muss immer mit Druckeas;
fiillung verwendet werden. Ein absoluter Druck von 2,5 kg/cm2
geniigt fir die verdffentlichten Betriebsdaten. '

Das Eingangssystem soll nicht bei einem Druck niedriger
als 600 mm Hg verwendet werden. Bel sehr kurzer Impulsdauer
wird aber empfohlen das Eingangssystem nicht bei einem Druck
niedriger als der atwmosphérische zu verwenden.

LEBENSDAUER

Die Lebensdauer des Magnetrons hingt von den Beiriebs-
bedingungen ab; es ist zu erwarten dass sie bei kiirzerer
Impulsdauver ldnger ist.

EINBAU

Das Magnetron soll mittels des Montageflansches befestigt
werden. Unter keiner Bedingung soll die Rohre nur von der
Kupplung mit dewm Hohlleiterausgangsflansch getragen werden

Bei der Montage sollen nur nicht-magnetische Werkzeuge
verwendet werden.

Die Offnung des Ausgangsflansches soll staubdicht ver-
schlossen bleiben bis das Magnatron eingebaut wird. Ehe
man das Magnetron in Betrieb setzt, soll man sich davon
tiverzeugen dass der Hohlleiterausgang sauber und frei von
Staub und Feuchtigkelit ist.

ERSTMALIGES STARTEN

Das Magnetron ist mit einem Getter versehen. Dadurch
eribrigt sich in vielen Fdllen das Altern neuer bzw. s0l1-|
cher Magnetrons, die eine Zeitlang unbenutzt lagerten.
Zeigen sich jedoch nach Inbetriebnahme des Magnetrons
gelegentlich Uberschliige und Instabilitdt, so empfiehlt es
sich, die Anodenspannung - beginnend bel niledrigen Werten
- allmihlich zu steigern und etwa 15 bis 30 Minuten mity
verminderter Eingangsleistung zu arbeiten. Nach dileser|
Einbrennperiode verschwinden die Uberschlége gewdhnlich.

7Z2 0840 Tentative data. Vorl&dufige Daten 14.
Caractéristiques provisoires
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IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN (Fortsetzung)

Die Stirnsteilhelt der Anodenspannung Agiv ist mittels
der stellsten Tangente an der Vorderflanke des Spannungs-
impulses oberhalb 80 % der geglétteten Kurve bestimmt.
Jede in einem abnehmbaren Messystem verwendete Kapazltét
soll den Wert von 6 pF nicht Uiberschreiten, Zur Berech-
nung der Stirnsteilheit der Anodenspannung soll fiir den
geglétteten Wert 16 kV angenommen' werden.

Die Impulsdauer (Timp) ist definiert als das Zeitinter-
vall zwischen den beldén Punkten (Vorder- und Riickflanke)
vom Stromimpuls, wo der Strom 50 % des max. Wertes der
gegliitteten Kurve betrdgt.

Der Stromimpuls muss moglichst Rechteckform haben und
die Welligkeit des Stromimpulses muss mdglichst klein
gehalten werden zur Vermeidung unerwiinschter Frequenz-
modulation. Die Uberschwingspitze in der Kopflinie des
Impulses soll klein sein zur Vermeldung extremer Impuls-
spitzenstrdme. Die Vorderflanke des Impulses muss keine
Unregelmidssigkeiten haben.

LAGERUNG. BEHANDLUNG

Das Magnetron darf nicht an der Katodeneinheit gehalten
} werden. Rauhe Behandlung des metallenen K&rpers und der
Kihlrippen kann zu Beeintrichtigung der elekirischen
Eigenschaften oder zu Vakuumverlust fihren. Damit keine
Feldstirkeverminderung infolge Influenzwirkung auftritt,
diirfen die Magnetrons nur in einem gegenseltigen Abstand
von mindestens 15 cm gelagert werden. Wenn die Magnetrons
in der Originalholzverpackung gelagert werden, brauchen
kéine speziellen Massnahmen mit Hinsicht auf die gegen-
seitige Entfernung getroffen zu werden.

Magnetische Werkstoffe miissen mindestens 5 cm vom Magnet
entfernt bleiben, um die durch etwaiges Anziehen solcher
Kérper verursachte Erschiltterung des Magneten zu vermeiden

722 0842 Tentative data. Vorldufige Daten 15.
10.10.1961 Caractéristiques provisoires
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SCHALTUNGSHINWEISE

a. Der negative Hochspannungsimpuls ist an den gemeinsamen
Katoden/Fadenanschluss anzulegen

b. Wird kein Einrichtungsleiter (load isolator) zwischen
Magnetron und Ubertragungsleitung eingefiligt, so ist
letztere zur Vermeidung von "Langleitungseffekten"
mOglichst kurz zu halten, Auf keinen Fall darf das Mag-
netron mit einem Stehwellenverhdltnis der Belastung von
mehr als 1,5 betrieben werden. Ein dem Wert 1 mdglichst
weit angendhertes Stehwellenverhilinis ist in Bezug auf
Lebensdauver und Zuverlissigkeit der Réhre glinstig

¢. Der Modulator ist so zu konstruleren, dass bei Uber-
schlégen die pro Impuls zugefiihrte Energie die normale
Impulsenergie nicht wesentlich Ubersteigt

d. Zur Vermeidung von Diefenstrom in der Zeitspanne zwischen
zwel Impulsen, und zur Verringerung unerwilinschtes
Rauschen 1im Gebiet des Spannungsimpulses wo die Anoden-
spannung unter den zur Unterhaltung der Schwingungen
erforderlichen Wert herabgesunken ist, soll die Riick-
flanke des Spannungsimpulses mbglichst steil sein, und
muss vermieden werden dass die Anodenspannung in der
Zeit zwischen zwel Impulsen positiv wird

e. Der Helzfaden des Magnetrons soll unmitfelbar an die
Anschliisse mit einem 1000 V - Kondensator von mindestens
4000 pF Uberbrickt werden.

IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN
Der geglittete Wert (100 %) eines Impulses ist der

Maximalwert einer Kurve gezogen durch das Mittel der Kopf-
linienwelligkeit wie unten angegeben

Va Ig
4 i
t i

80%--f -~

722 0841 Tentative data. VorlHdufige Daten 15
10.10.1962 Caracteristiques provisoires
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IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN (Fortsetzung)

Die Stirnsteilhelt der Anodenspannung A;Xv ist mittels
der steilsten Tangente an der Vorderflanke des Spannungs-
impulses oberhald 80 % der geglatteten Kurve bestimmt.
Jede in einem abnehmbaren Messystem verwendete Kapazitét
soll den Wert von 6 DF nicht iiberschreiten. Zur Berech-
nung der Stirnsteilheit der Anodenspannung soll flir den
gegldtteten Wert 16 xV angenommen werden.

Die Impulsdauer (Timp) ist definiert als das Zeitinter-
vall zwischen den beiden Punkten (Vorder- und Riickflanke)
vom Stromimpuls, wo der Strom 50 % des max. Wertes der
geglitteten Kurve betrdgt.

Der Stromimpuls muss mbglichst Rechteckform haben und
die Welligkeit des Stromimpulses muss mdglichst klein
gehalten werden zur Vermeidung unerwiinschter Frequenz-
modulation. Die Uberschwingspitze in der Kopflinie des
Impulses soll klein sein zur Vermeidung extremer Impuls-
spitzenstrdme. Die Vorderflanke -des Impulses muss keine
Unregelmissigkeiten haben.

LAGERUNG. BEHANDLUNG

Das Magnetron darf nicht an der Katodeneinheit gehalten
werden., Rauhe Behandlung des metallenen Korpers und der
Kihlrippen kann zu Beeintrdchtigung der elektrischen
Eigenschaften oder zu Vakuumverlust fihren. Damit keine
Feldstirkeverminderung infolge -Influenzwirkung auftritt,
dfirfen die Magnetrons nur in einem gegenseitigen Abstand
von mindestens 15 ca gelagert werden. Wenn die Magnetrons
in der Originalholzverpackung gelagert werden, brauchen
keine speziellen Massnahmen mit Hinsicht auf die gegen-
seitige Entfernung getroffen zu werden.

Magnetische Werkstoffe miissen mindestens 5 cm vom Magnet
entfernt bleiben, um die durch etwaiges Anzlehen solcher
K8rper verursachte Erschiitterung des Magneten zu vermeiden

722 0842 Tentative data. Vorldufige Daten 16.
Caractéristiques provisoires
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